EOSPROJE — OPERASYON PLAYBOOK

Endiistriyel Tesis & Mimari Projeler — Saha ve Ofis Operasyon Kilavuzu

GiRiS
Bu playbook, EOSPRO]JE ekiplerinin endiistriyel tesis ve mimari projelerde reality capture, point
cloud, BIM ve digital twin siireglerini tutarli, glivenli ve yiiksek kalitede yliriitmesi i¢in hazirlanmistir.

Her proje tiirli i¢in saha 6ncesi hazirlik, saha operasyonu, veri isleme, kalite kontrol ve teslim
asamalar detaylandirilmistir.



BOLUM 1 — ENDUSTRIYEL TESiS PROJELERI

1.1. Proje Tipleri ve Kapsam
Endiistriyel tesis projeleri sunlar1 kapsar:

Fabrikalar (iiretim hatlari, makine parklar)

Enerji santralleri (termik, hidroelektrik, riizgar, giines)
Petrokimya tesisleri ve rafineriler

Lojistik merkezleri ve depolar

Madencilik ve ¢ikarim tesisleri

Atik su aritma ve altyapi tesisleri

1.2. Saha Oncesi Hazirlik (Pre-Site Preparation)

1.2.1. Proje Briefing ve Risk Analizi

Miisteri ile kick-off toplantisi yapilir: Proje hedefleri, kapsam, teslim formatlar netlestirilir
Tesis planlar1 (P&ID, layout, mevcut CAD) temin edilir: On inceleme yapilir

Saha giivenlik protokolleri égrenilir: ISG egitimi, izin belgeleri, kisisel koruyucu ekipman
(KKE) gereksinimleri

Erisim kisitlamalar1 belirlenir: Yiiksekte calisma, kapali alan, sicak/soguk bolgeler, radyasyon,
kimyasal riskler

Ekipman listesi ve yedek parca plani hazirlanir: Batarya, tripod, hedef kiireler, reflektorler

1.2.2. Ekipman Se¢imi ve Kalibrasyon
Endiistriyel tesislerde kullanilan ekipmanlar:

e Lazer tarayici (statik/mobil): Faro Focus, Leica RTC360, NavVis VLX
e GNSS/Total Station: Hassas koordinat baglama i¢in
e Drone (gerekirse): Tesis dis cephe ve ¢ati taramasi

o Hedef kiireler ve reflektérler: Tarama kayit (registration) icin
e Tablet/Laptop: Saha kontrol yazilimi (SCENE, Cyclone FIELD 360)
e Guvenlik ekipmanlari: Baret, yelek, eldiven, gozliik, is ayakkabisi, gaz dedektorii (gerekirse)

Kalibrasyon kontrolii:

e Ekipman kalibrasyonu son 6 ay i¢cinde yapilmis olmali
e Test taramas1 yapilarak dogruluk kontrol edilir

1.3. Saha Operasyonu (On-Site Execution)

1.3.1. Giivenlik ve Erisim
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1. Tesis glivenlik birimine giris bildirimi yapilir

2. KKE eksiksiz giyilir, gerekli izinler (¢alisma izni, yliksekte ¢alisma izni) alinir
3. Acil durum toplanma noktalar ve iletisim numaralar1 not edilir

4. Calisma alani isaretlenir, gerekirse bariyer konur



1.3.2. Tarama Plani ve Nokta Yerlegimi
Endiistriyel tesislerde karmasik geometri, boru hatlari, tank ve makineler nedeniyle tarama noktasi
sayisi ylksektir. Planlama kritik 6neme sahiptir.

e Tarama grid plani olusturulur: Her nokta arasi mesafe max. 10-15 m (detay seviyesine gore)

o Hedef kiireler stratejik noktalara yerlestirilir: En az 3 hedef her taramada goriniir olmali

e Yiiksek ve dar alanlarda mobil tarayici kullanilir: NavVis, GeoSLAM gibi

o Kritik ekipmanlar (pompalar, vanalar, kontrol panelleri) yakin mesafeden taranir: Detay
kayb1 dnlenir

e Her tarama sonrasi saha kontrolii yapilir: SCENE /Cyclone FIELD 360 ile kapsam dogrulanir

1.3.3. Veri Toplama Standartlari
Tarama parametreleri:

e  (Cozunirliik: Orta/Yiiksek (5-10 mm @ 10 m)
e Renk: Evet (HDR mod)

e Tarama siiresi: Nokta basina 3-7 dakika

e Overlap: %30 minimum

Saha notlar::

e Her tarama noktasi i¢in fotograf cekilir ve not tutulur
e Ekipman etiketleri, boru numaralari, vana kodlar kaydedilir
e Erisilemeyen alanlar raporlanir

1.4. Ofis isleme (Post-Processing)

1.4.1. Veri Transferi ve Yedekleme

5. 1. Saha verisi ayni giin ofise transfer edilir (harici SSD veya bulut)

6. 2.Yedek kopyalar olusturulur (lokal + bulut)

7. 3. Proje klasor yapisi olusturulur: [Proje Adi]/[Tarih]/[Raw_Scans]/[Registered] /[Deliverables]

1.4.2. Tarama Kayit (Registration)
Yazilim: Faro SCENE, Leica Cyclone REGISTER 360, Autodesk ReCap Pro

. Hedef tabanli otomatik kayityapilir
. Bulut tabanli (cloud-to-cloud) ince ayar uygulanir

o ®©

. Kayit hatas1 (registration error) <5 mm olmali
. Outlier (aykir1) noktalar temizlenir
. Koordinat sistemi belirlenir (lokal veya gercek koordinat)
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1.4.3. Nokta Bulutu Temizleme ve Optimizasyon
13. 1. Gereksiz objeler (personel, araclar, gecici yapilar) silinir

14. 2. Girilti (noise) filtrelenir
15. 3. Nokta bulutu decimation (seyreklestirme) yapilir (gerekirse)
16. 4. Renk diizeltmesi uygulanir



1.4.4.

BIM Modelleme (As-Built)

Yazilim: Autodesk Revit, Tekla Structures, AutoCAD Plant 3D

17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.

1.4.5.
24. 1.

25.

27.

NoU AW N R

. Nokta bulutu Revit/Tekla'ya aktarilir
. Yapisal elemanlar (kolon, kiris, ddseme) modellenir

MEP elemanlar (boru, kanal, kablo tavalar1) modellenir
Ekipman aileleri (family) olusturulur veya kiittiphaneden segilir

. LOD (Level of Detail) seviyesi belirlenir: LOD 300-400
. Clash detection (¢akisma kontrolii) yapilir
. Model metadata ile zenginlestirilir (ekipman ID, malzeme, iiretici)

Kalite Kontrol (QC)
Nokta bulutu ile BIM modeli karsilastirilir (CloudCompare, Verity)

2. Sapma analizi yapilir: Tolerans *10 mm
26. 3.
4. Eksik veya hatal1 alanlar isaretlenir, gerekirse saha revizyonu planlanir

Kritik ekipman ve baglanti noktalar1 manuel kontrol edilir

1.5. Teslim Formatlari ve Dokiimantasyon

Standart teslimatlar:

e  Kayith nokta bulutu (.rcp, .rcs, .e57, .l1as)
e  BIM modeli (.rvt, .ifc, .dwg)

e Ortofoto ve kesitler (.pdf, .dwg)

e Sapma analizi raporu (.pdf)

e Saha fotograflar1 ve notlar
e  Proje raporu (kapsam, metodoloji, bulgular, 6neriler)

Dosya adlandirma:

[ProjeAdi1]_[Tesis]_[Tarih]_[Dosya Tipi].[uzanti]
Ornek: EOSPROJE_Fabrika_20260121_PointCloud.rcp



BOLUM 2 — MiMARI PROJELERI

2.1. Proje Tipleri ve Kapsam
Mimari projeler sunlar1 kapsar:

Tarihi yapilar ve restorasyon projeleri

Ticari binalar (ofis, AVM, otel)

Konut projeleri (apartman, villa, toplu konut)
Kamu binalar1 (okul, hastane, miize)

Ic mekan tasarim ve renovasyon

Cephe analizi ve enerji verimliligi ¢alismalari

2.2. Saha Oncesi Hazrlik (Pre-Site Preparation)

2.2.1. Proje Briefing ve Planlama

Miisteri ile toplanti: Proje amaci (restorasyon, renovasyon, as-built, BIM), teslim formatlan
Mevcut dokiimanlar temin edilir: Mimari projeler, roléve, fotograflar

Saha erisim plani: Calisma saatleri, giivenlik, anahtar/izin

Ozel gereksinimler: Tarihi yapilarda koruma kurulu izni, hassas yiizeyler, aydinlatma
Ekipman ve ekip plani: Tarayici, drone, fotograf makinesi, tripod, hedef kiireler

2.2.2. Ekipman Segimi
Mimari projelerde kullanilan ekipmanlar:

e Lazer tarayici: Leica BLK360, Faro Focus, Trimble X7

e Drone: DJI Mavic 3 Enterprise, Phantom 4 RTK (dis cephe, ¢at1)
e Fotograf makinesi: DSLR/Mirrorless (yiiksek ¢oziiniirliik, HDR)
o Hedef kiireler: Kayit icin

e Tripod ve aksesuarlar

e Tablet/Laptop: Saha kontrol yazilimi

2.3. Saha Operasyonu (On-Site Execution)

2.3.1. Tarama Plani ve Nokta Yerlegimi

Mimari projelerde estetik, detay ve doku énemlidir. Tarama plani buna goére yapilir.

Tarama grid plani: Her oda/alan i¢in en az 2-3 tarama noktasi, gecisler ve merdivenler dahil
Hedef Kkiireler yerlestirilir: Her taramada en az 3 hedef goriiniir olmali

Yiiksek detay alanlar: Siislemeler, siitun basliklari, pencere detaylar1 yakin mesafeden taranir
Di1s cephe taramasi: Drone veya yerden tarayici ile, overlap %50-70

Aydinlatma kontrolii: Dogal 151k tercih edilir, gerekirse ek aydinlatma

2.3.2. Veri Toplama Standartlari

Tarama parametreleri:



e  (Coziinirlik: Yiksek (3-5mm @ 10 m)

e Renk: Evet (HDR mod, doku i¢in kritik)

e Tarama siiresi: Nokta basina 5-10 dakika
e Overlap: %40-50

Fotograf cekimi:

Her alan i¢in genis ac1 ve detay fotograflari
e HDR bracketing kullanilir
Renk kalibrasyonu (color checker) yapilir

2.3.3. Drone Cekimi (Dis Cephe)
28. 1
29. 2. Giivenli ugus alan belirlenir (insanlar, araglar uzaklastirlir)
30. 3. Otomatik ugus plani olusturulur (D]I Pilot, Pix4Dcapture)
31. 4. Overlap: %70-80 (fotogrametri icin)

32. 5. Cekim agis1: Nadir (90°) + oblik (45°)

33. 6.Video ¢ekimi: Genel goriinim ve tanitim igin

. Ugus izni alinir (gerekirse)

2.4. Ofis isleme (Post-Processing)

2.4.1. Veri Transferi ve Yedekleme

34. 1. Saha verisi ayni giin ofise transfer edilir

35. 2. Yedek kopyalar olusturulur (lokal + bulut)

36. 3. Proje klasor yapisi: [Proje Adi]/[Tarih]/[Scans]/[Photos]/[Drone]/[Processed] /[Deliverables]

2.4.2. Tarama Kayit (Registration)
Yazilim: Leica Cyclone REGISTER 360, Faro SCENE, ReCap Pro

37. 1. Hedef tabanli otomatik kayit

38. 2. Bulut tabanli ince ayar

39. 3. Kayit hatas1 <3 mm (mimari projeler daha hassas)
40. 4. Outlier temizleme

41. 5. Koordinat sistemi: Lokal veya gercek (GNSS bagli)

2.4.3. Fotogrametri isleme (Drone/Fotograf)
Yazilim: Agisoft Metashape, Pix4Dmapper, RealityCapture

42. 1. Fotograflar import edilir

43. 2. Align photos (kamera pozisyonlar hesaplanir)
44. 3. Dense cloud olusturulur

45. 4. Mesh ve texture olusturulur

46. 5. Ortofoto ve DEM export edilir

47. 6. Nokta bulutu ile birlestirilir (gerekirse)

2.4.4. BIM Modelleme (As-Built)
Yazilim: Autodesk Revit, ArchiCAD

48. 1. Nokta bulutu Revit/ArchiCAD'a aktarilir



49. 2. Mimari elemanlar modellenir: Duvar, déseme, tavan, ¢ati, merdiven
50. 3. Kap1 ve pencereler yerlestirilir

51. 4. Detaylar: Siislemeler, kornisler, siitunlar (family olarak)

52. 5.LOD seviyesi: LOD 300-400

53. 6. Malzeme ve renk bilgisi eklenir

54. 7. Kat planlari, kesitler, goriiniisler olusturulur

2.4.5. Kalite Kontrol (QC)

55. 1. Nokta bulutu ile BIM modeli karsilastirilir

56. 2.Sapma analizi: Tolerans +5 mm

57. 3. Kritik detaylar manuel kontrol edilir

58. 4. Eksik veya hatal1 alanlar isaretlenir, gerekirse saha revizyonu

2.5. Teslim Formatlari ve Dokiimantasyon

Standart teslimatlar:

e  Kayith nokta bulutu (.rcp, .rcs, .e57)

e  BIM modeli (.rvt, .ifc, .dwg)

e  Kat planlar, kesitler, goriiniisler (.pdf, .dwg)
e Ortofoto (dis cephe) (.tif, .jpg)

e 3D mesh modeli (.obj, .fbx) (gerekirse)

e Sapma analizi raporu (.pdf)

e Fotograflar ve drone videosu

e  Proje raporu

Dosya adlandirma:

e [ProjeAdi]_[Bina]_[Tarih]_[Dosya Tipi].[uzanti]
e Ornek: EOSPROJE_TarihiKonak_20260121_BIM.rvt



BOLUM 3 — ORTAK OPERASYON STANDARTLARI

3.1. iletisim ve Raporlama

59. 1. Giinlik saha raporu: Tamamlanan taramalar, sorunlar, notlar

60. 2. Haftalik proje durumu raporu: ilerleme, planlanan adimlar

61. 3. Misteri ile diizenli toplanti: Milestone'larda veya talep iizerine

62. 4. Acil durum iletisim protokolii: Kaza, ekipman arizasi, erisim sorunu

3.2. Veri Guivenligi ve Gizlilik

63. 1. Tim proje verileri sifreli disklerde saklanir

64. 2.Bulut yedekleme: Sifreli ve erisim kontrollii

65. 3. Misteri verileri NDA kapsaminda korunur

66. 4. Proje tamamlandiktan sonra veri saklama siiresi: 2 y1l (s6zlesmeye gore)
67. 5. Veri imha: Glivenli silme protokolii uygulanir

3.3. Ekipman Bakim ve Kalibrasyon

68. 1. Ekipman kalibrasyonu: 6 ayda bir veya iiretici 6nerisine gore

69. 2. Giinliik ekipman kontrolii: Batarya, lens temizligi, yazilim giincellemeleri
70. 3. Ariza durumunda yedek ekipman devreye alinir

71. 4. Ekipman envanter takibi: Seri numarasi, kalibrasyon tarihi, kullanim saati

3.4. Siirekli lyilestirme
Her proje sonunda "lessons learned" toplantisi yapilir. Basarili uygulamalar ve iyilestirme alanlari
belirlenir, playbook giincellenir.



BOLUM 4 — HIZLI REFERANS KONTROL LiSTELERI

4.1. Endiistriyel Tesis — Saha Oncesi Checklist

e [ Kick-off toplantis1 yapildi

e [ Tesis planlar1 temin edildi

e [ Giivenlik protokolleri 6grenildi, iSG egitimi alind

e [Erisim izinleri alind1

e [ Ekipman listesi hazirlands, kalibrasyon kontrol edildi
e [JYedek batarya ve pargalar paketlendi

o [ Hedef kiireler ve reflektorler hazirlandi

e [JTarama plani olusturuldu

e [ Acil durum iletisim bilgileri alindi

4.2. Mimari Proje — Saha Oncesi Checklist

e [J Miisteri toplantis1 yapildi

e [1Mevcut dokiimanlar temin edildi

e [JSaha erisim plani yapildi (anahtar, izin)

e  [10zel gereksinimler belirlendi (koruma kurulu izni vb.)
e [ Ekipman hazirland1 (tarayici, drone, fotograf makinesi)
e [ Hedef kiireler hazirland

e [ Tarama ve fotograf plani olusturuldu

e [ Drone ugus izni alind1 (gerekirse)

e [JAydinlatma plani yapildi

4.3. Saha Sonrasi — Veri Kontrol Checklist
e [ Tim taramalar tamamlandi, eksik alan yok
e [ Hedef kiireler her taramada goriiniir

e [JSaha notlan ve fotograflar kaydedildi

e [Veri ofise transfer edildi

e [Yedek kopyalar olusturuldu

e [JEkipman temizlendi ve depolandi

e []Giinliik saha raporu yazildi

4.4. Ofis isleme — QC Checklist

e [JTarama kayit hatas1 <5 mm (endiistriyel) / <3 mm (mimari)
e [ Outlier ve giirtiltii temizlendi

e [ BIM modeli nokta bulutu ile karsilastirildi

e [JSapma analizi yapildy, tolerans i¢inde

e [ Kritik detaylar manuel kontrol edildi

e []Metadata ve etiketler eklendi

e [ Teslim formatlar hazirlandi

e [JProje raporu yazildi

e [J Miisteri onay1 alindi



SONUC

Bu operasyon playbook, EOSPROJE ekiplerinin endiistriyel tesis ve mimari projelerde profesyonel,
givenli ve yliksek kaliteli calismalar yapmasi i¢in gerekli tiim adimlar igermektedir.

Playbook, proje deneyimleri 15181nda diizenli olarak giincellenecek ve yeni teknolojiler, yazilimlar ve
en iyi uygulamalar eklenecektir.

iletisim
EOSPROJE
Reality Capture | Point Cloud | BIM | Digital Twin

Web: www.eosproje.com
E-posta: info@eosproje.com
Telefon: +90 530 664 2263

Hazirlayan: EOSPROJE Operasyon Ekibi
Versiyon: 1.0
Tarih: 21 Ocak 2026



